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DIMENZIONIRANJE

PLOČA

REBRO

PLOČA

• Materijal:

Beton: C30/37(C fck/fck,cube  valjak/kocka) 

(C35/45, C40/50, C45/55 ...)                  

Čelik: B500B (fyk /fsk=500/560)

Visina presjeka: h=...... [cm] 

Zaštitni sloj betona: c=...... [cm]       5 cm

Udaljenost do težišta armature:    d1=c+Φv+Φ/2

Statička visina presjeka: d=h-d1
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PLOČA

• Računska čvrstoća betona

• Računska čvrstoća čelika

2 2ck
cd

c

f 30f .... N / mm kN / cm
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         

yk 2 2f 500    

c

s
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1.5
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1.15

 

 yk 2 2
yd

s
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PLOČA-POLJE

• Maksimalni računski moment savijanja u 
ljpolju: 

• Bezdimenzionalni moment savijanja:

polje
SdM .... kNm kNcm       
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Sd
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 
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PLOČA-POLJE
• Potrebna površina armature:

poljeM

• Minimalna armatura

p j
2Sd

s1
yd

MA ..... cm / m
d f

     

ck,kocke 2
s,min t

yd

2

f
A 0.022 b d ..... cm / m

f
      

 

• Maksimalna armatura

2
s,min tA 0.0015 b d ..... cm / m      

2cd
s,max t

yd

0.85 fA 0.375 b d ..... cm / m
f
       

PLOČA-POLJE

• Odabrana armatura:

• ODABRANO:

s,min s1 s,maxA A A 

29 28 / 10cm ︵površinacm / m ︶  ︵p ︶
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PLOČA-LEŽAJ

• Maksimalni računski moment savijanja u 
ljpolju: 

• Smanjenje momenta na ležaju:

ležaj
SdM .... kNm kNcm       

Sd
Sd

R eM
8


 

• Reducirani moment na ležaju:

ležaj
Sd,red Sd SdM M M .... kNcm      

PLOČA-LEŽAJ

• Bezdimenzionalni moment savijanja:
l ž j

• Za μSd=....

ležaj
Sd,red

Sd Rd,max2
cd

M
..... 0.252

b d f
     

 

 
 

.... zeta

.... ksi
 

 

  
s1

c2

...
...

 

 







12.10.2009

5

PLOČA-LEŽAJ
• Potrebna površina armature:

ležajM

• Minimalna armatura

j
Sd,red 2

s1
yd

M
A ..... cm / m

d f
     

ck,kocke 2
s,min t

yd

2

f
A 0.022 b d ..... cm / m

f
      

 

• Maksimalna armatura

2
s,min tA 0.0015 b d ..... cm / m      

2cd
s,max t

yd

0.85 fA 0.375 b d ..... cm / m
f
       

PLOČA-LEŽAJ

• Odabrana armatura:

• ODABRANO:

s,min s1 s,maxA A A 

29 28 / 10cm ︵površinacm / m ︶  ︵p ︶
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PLOČA-LEŽAJ

Ležaj na upornjaku dimenzionira se sa 25% 
t ljmomenta u prvom polju.

prvi ležaj polje
Sd SdM 0.25 M .... kNm kNcm         

REBRO

• Materijal:

Beton: C30/37(C fck/fck,cube  valjak/kocka) 

(C35/45, C40/50, C45/55 ...)                  

Čelik: B500B (fyk /fsk=500/560)

Visina presjeka: h=...... [cm] 

Zaštitni sloj betona: c=...... [cm]       5 cm

Udaljenost do težišta armature:    d1=c+Φv+Φ/2

Statička visina presjeka: d=h-d1
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REBRO

• Računska čvrstoća betona

• Računska čvrstoća čelika

2 2ck
cd

c

f 30f .... N / mm kN / cm
1.5

         

yk 2 2f 500    

c

s

BETON :
1.5

ČELIK :
1.15

 

 yk 2 2
yd

s

500f .... N / mm kN / cm
1.15

         
s

REBRO-POLJE

• Maksimalni računski moment savijanja u 
ljpolju: 

• Bezdimenzionalni moment savijanja:

polje
SdM .... kNm kNcm       

polje
Sd

Sd Rd,max2

M ..... 0.252
b d f

     
 

• Za μSd=....

,
eff cdb d f 

 
 

s1

c2

.... zeta

.... ksi
...
...

 

 

 

 






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REBRO-POLJE
• Potrebna površina armature:

poljeM

• Minimalna armatura

p j
2Sd

s1
yd

MA ..... cm / m
d f

     

2eff eff ckf f
s,min w

w w yd

b b fh hA 0.022 0.0027 8.5 17.5 b d .... cm
b 5000 b h h f

                         

• Maksimalna armatura

w w yd    

2eff cdf
s,max w

w yd

b 0.85 fhA 0.400 0.833 0.833 b d ..... cm
b h f

                 

REBRO-POLJE

• Odabrana armatura:

• ODABRANO:

s,min s1 s,maxA A A 

29 28 / 10cm ︵površinacm / m ︶  ︵p ︶
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REBRO-LEŽAJ

• Maksimalni računski moment savijanja u 
ljpolju: 

• Smanjenje momenta na ležaju:

ležaj
SdM .... kNm kNcm       

Sd
Sd

R eM
8


 

• Reducirani moment na ležaju:

ležaj
Sd,red Sd SdM M M .... kNcm      

REBRO-LEŽAJ

• Bezdimenzionalni moment savijanja:
l ž j

• Za μSd=....

ležaj
Sd,red

Sd Rd,max2
W cd

M
..... 0.252

b d f
     

 

 
 

.... zeta

.... ksi
 

 

  
s1

c2

...
...

 

 




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REBRO-LEŽAJ
• Potrebna površina armature:

ležajM

• Minimalna armatura

j
Sd,red 2

s1
yd

M
A ..... cm / m

d f
     

2eff ckf f
s,min w

w yd

b fh hA 0.023 0.0417 0.0417 2 3.33 b d .... cm
b h h f

                         

• Maksimalna armatura

w yd    

yk 2cd
s,max w

yd

f 0.85 fA 0.5 b d ..... cm
4000 f

            
 

REBRO-LEŽAJ

• Odabrana armatura:

• ODABRANO:

s,min s1 s,maxA A A 

29 28 / 10cm ︵površinacm / m ︶  ︵p ︶
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REBRO-LEŽAJ

Ležaj na upornjaku dimenzionira se sa 25% 
t ljmomenta u prvom polju.

prvi ležaj polje
Sd SdM 0.25 M .... kNm kNcm         

POPREČNA ARMATURA

• Računska vrijednost poprečne sile
 SdV .... kN   

 Sd,1 Sd g qV V a g q .... kN
a b / 2 d
b širina ležaja

           
 


            Rd 1 Rd 1 cp wV k 1.2 40 0.15 b d  
    

  

Rd,1 Rd 1 cp w

2
Rd 0.037 kN / cm

k 1.6 d 1
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POPREČNA ARMATURA
 


S1

1
A
b d

AS1‐Pretpostavljena uzdužna armaturakoja 
prolazi preko ležaja

 Sd,1 Rd,1V V Potreban proračun poprečne armature

POPREČNA ARMATURA

• STANDARDNA METODA

Pretpostavljene vilice Φ12, reznost m=4

   

    

2
sw

yk 2
ywd

s

A .... cm

f
f ..... kN / cm

0 9 d  

 
    

sw ywd
w,1

Sd,1 Rd,1

z 0.9 d
Potrebni razmak vilica :

A f z
s .... cm

V V
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POPREČNA ARMATURA

• Metoda slobodnog izbora nagiba tlačnih 
štapovaštapova
- Za a.b. Elemente bez uzdužne sile nagib 
tlačnih štapova se uzima Θ=39°

   
    

sw ywd
w,1

Sd,1

Potrebni razmak vilica :
A f z ctg

s .... cm
V

Mjerodavan je manji razmak vilica
ODABRANA ARMATURA Φ12, m=4 na 

razmaku sw1=.....[cm]

 ctg 1.235

POPREČNA ARMATURA

• Minimalna poprečna armatura       max. 
k ilirazmak vilica

Pretpostavljene vilice Φ12, reznost m=4

1. UVJET

   sw,min w,min w wA s b
A


 

    

    

sw,min
w,max

w,min w

yk w,min

yk w,min

A
s

b
C25 / 35 C35 / 45, za f 500 0.0011
C40 / 50 C50 / 60, za f 500 0.0013
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POPREČNA ARMATURA

2. UVJET
   

  



 
     

Rd2 cd w

ck

w

V 0.5 f b z
f0.7
200

b širina rebra
z 0.9 d
za 0 V 1/ 5V s 0 8 d 30 cm

Odabran max. razmak vilica

     

     

     

Sd,1 Rd,2 w,max

Rd,2 Sd,1 Rd,2 w,max

Rd,2 Sd,1 Rd,2 w,max

za 0 V 1/ 5V s 0.8 d 30 cm
za V / 5 V 2V / 3 s 0.6 d 30 cm
za 2V / 3 V V s 0.3 d 20 cm
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